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1st Day (April 18, 2017) 

 9.00 – 10.00 Registration 

Plenary morning session - Chair: Prof. Grigory Panovko (Russia) 

10.00 – 10.15 
ОТКРЫТИЕ ШКОЛЫ - OPENING CEREMONY 

Welcome Message from the Mechanical Engineering Research Institute  

of the Russian Academy of Sciences  

10.15 – 11.00 
Prof. Victor Glazunov (IMASH RAN, Moscow, Russia) 

Нелинейные колебания роботов с механизмами параллельной структуры 

Nonlinear oscillation of robotic mechanisms of parallel structure  

11.00 – 11.45 Prof. Vladimir Babitsky (Loughborough University, United Kingdom) 

Структурный синтез вибробезопасных ручных ударных машин 

Structural synthesis of the hand-held percussion machines secured from the 

hazardous vibration  

11.45 – 12.00 Coffee-break 

12.00 – 12.45 
Prof. Alexey Borisov (Udmurt State University, Izhevsk, Russia)  

Сферические роботы: механика и управление 

Spherical robots: mechanics and control 

12.45 – 13.30 
Member of RAS Nikolay Bolotnik (Institute for Problems in Mechanics of RAS, 

Moscow, Russia)  

Вибрационные роботы: динамика и управление движений 

Vibrorobotics. Dynamics and motion control 

13.30 – 14.30 Lunch 

Evening session - Session Chair: Prof. Jan Awrejcewicz (Poland) 

14.30 – 15.15 
Prof. Algimantas Bubulis  (Kaunas University of Technology, Lithuania) 

Механические колебания в мехатронных системах: теория и некоторые 

приложения 

Mechanical oscillations in mechatronics: theory and some applications 

15.15 – 16.00 Prof. Ludmila Banakh (IMASH RAN, Moscow, Russia) 

Колебания механических систем с периодической структурой 

Oscillations of mechanical systems with periodical structure 

16.00 – 18.00 
Выступления молодых ученых / Young scientists’ presentations  



1. Сорокин Ф.Д., Чжан Хао  (МГТУ им. Н.Э. Баумана, Россия). Использование уравнений 

динамики для определения равновесного положения ролика между кольцами подшипника / 

Using the equations of dynamics to determine the equilibrium position of the rollers between the bearing 

rings. 

2. Сорокин Ф.Д., Су Чжоу  (МГТУ им. Н.Э. Баумана, Россия). Численное моделирование 

нелинейной динамики вращения изогнутой в дугу винтовой цилиндрической пружины.  

3. Низаметдинов Ф.Р., Сорокин Ф.Д.  (МГТУ им. Н.Э.Баумана, Россия). Кольцевой конечный 

элемент оболочки вращения с опцией жесткого торца и проблемы идентификации матрицы 

масс протяженных участков оболочек/ Ring finite element of the rotation shell with the rigid section 

option and the identification problem of the mass matrix of extented shell sites. 

4. Метрикин В.С., Никифорова И.В. (Нижегородский ГУ им. Н.И.Лобачевского, Россия). 

Динамика многопоршневых виброударных механизмов с кривошипно-шатунным 

возбудителем колебаний. 

5. Мальханов А.О., Москова Е.С., Сандалов В.М. (Нижегородский ГУ им. Н.И. Лобачевского, 

Россия). О критическом значении скорости осциллятора, движущегося по балке Бернулли-

Эйлера / About the critical velocity of the oscillator, moving along Bernoulli-Euler beam. 

6. Герасимов С.И., Кикеев В.А., Фомкин А.П., Яненко Б.А.  (Институт проблем 

машиностроения РАН, Нижний Новгород, Россия). Особенности аэродинамических процессов, 

сопровождающих полет тела с гиперзвуковой скоростью в газе / Features of aerodynamic 

processes accompanying the flight of a body with hypersonic velocity in gas.  

7. Антонов А.М., Ерофеев В.И. (ООО «Газпром трансгаз», Нижний Новгород,  Россия). О 

свойствах волны Рэлея, распространяющейся вдоль границы градиентно-упругого 

полупространства / Properties of the Rayleigh Wave Propagating along the boundary of the gradient 

elastic semi-space.  

8. Папкова И.В., Салтыкова О.А., Крысько А.В. (Саратовский ГТУ им. Ю.А.Гагарина, Россия). 

Математическая модель контактного взаимодействия двух балок с учетом неклассических 

теорий балок /  Mathematical model of contact interaction of two beams taking into account 

nonclassical theories of beams. 

9. Салтыкова О.А., Папкова И.В., Крысько В.А. (Саратовский ГТУ им. Ю.А.Гагарина, Россия). 

Об истинности хаотических колебаний контактных задач гибких балок, описываемых 

моделями Эйлера-Бернулли, Тимошенко и их комбинациями / On the true of chaotic vibrations of 

contact objects of flexible beams described by Euler-Bernuolly models, Timoshenko models and their 

combinations. 

10. Станкевич Н.В., Кузнецов А. П., Селезнев Е. П. (Саратовский ГТУ им. Ю.А. Гагарина, 

Россия). Хаотические и квазипериодические колебания в радиофизических генераторах/ Chaotic 

and quasiperiodic oscillations in radiophysical generators. 

11. Колударов П.Ю., Лукин А.В., Скубов Д.Ю. (Санкт-Петербургский политехнический 

университет Петра Великого, Россия). Конечно-элементное моделирование связанных задач 

электроупругости для элементов микросистемной техники / Finite element analysis of coupled-

field electroelastic problems of MEMS. 

12. Лукин А.В., Попов И.А., Скубов Д.Ю.  (Санкт-Петербургский политехнический университет 

Петра Великого, Россия). Исследование устойчивости и ветвления форм равновесия упругих 

элементов микросистемной техники. 

13. Емельянова О.В., Казарян К. Г., Мартинез Леон А.С., Яцун С.Ф, Стуканева С.П.  (ЮЗГУ, 

Курск, Россия). Синтез параметров электроприводов БПЛА типа «конвертоплан- 

трикоптер»/ Synthesis of  motor  parameter  of  a convertiplane- trikopter – UAV. 

14. Bubulis A., Navickas J., Bakanauskas V.  (Kaunas University of Technology, Lithuania). 

Experimental Research of the Main Parameters of Tube-shaped Ultrasound Wave Guide Wire. 
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2nd Day (April 19, 2017) 

Morning session - Chair: Prof. Vladimir Babitsky (UK) 

10.00 – 10.45  Prof. Jan Awrejcewicz (Lodz University of Technology, Poland) 

Некоторые проблемы нелинейной динамики твердого тела, движущегося 

на плоскости  

Some problems of non-linear dynamics of a rigid body moving on a plane 

10.45 – 11.30 Prof. Vitaly Krupenin (IMASH RAN, Moscow, Russia) 

Вибрационные поля в конструкциях со множественными разрывами 

Vibrational fields in structures having multiple discontinuities  

11.30 – 12.15 Prof. Igor Pavlov (Institute of Problems of Mechanical Engineering of the Russian 

Academy of Sciences, Nizhny Novgorod, Russia) 

Волны вращения в материалах и конструкциях 

Rotational waves in materials and structures 

12.15 – 12.30 
Coffee-break 

12.30 – 13.15 
Prof. Evgeniy Briskin (Volgograd State Technical University, Volgograd, Russia) 

Нелинейные проблемы динамики управляемого движения шагающих 

машин 

Nonlinear problems of controlled motion dynamics of walking machines 

13.15 – 14.00 
Prof. Yury Temis  (Central Institute of Aviation Motors, Moscow, Russia) 

Нелинейные колебания элементов авиационных двигателей 

Nonlinear oscillations of aircraft engine parts 

14.00 – 15.00 Lunch 

Evening session - Session Chair: Prof.  Ludmila Banakh (Russia) 

15.00 – 15.45 
Prof. Jaroslav Zapomel  (Technical University of Ostrava, Czech Republic) 

Актуальные проблемы нелинейной динамики роторных систем  

Actual problems of nonlinear dynamics of rotor systems 

15.45 – 18.00 Выступления молодых ученых / Young scientists’ presentations 



1. Захаров Е.Н., Иванов А.Г.  (Волгоградский государственный аграрный университет, 

Россия). Эргатическая система управления манипулятором-триподом / Ergatic manipulator-

tripod control system. 

2. Беликов В.А., Терехов С.Е., Жога В.В., Скакунов В.Н. (Волгоградский ГТУ, Россия). 

Система стабилизации горизонтального положения робота с ортогональными 

шагающими движителями. 

3. Азарян Д.К., Малолетов А.В. (Волгоградский ГТУ, Россия) . Исследование условий 

равновесия робота с заклинивающим движителем при движении по стержню / 

Investigation of the equilibrium conditions of a robot with a wedging mover when moving along a 

rod. 

4. Арыканцев В.В., Чернышев В.В. (Волгоградский ГТУ, Россия). Модельные оценки 

влияния «компрессионной» силы на динамику глубоководного шагающего аппарата/ Model 

estimates of the influence of forces on the dynamics of deep-water walking apparatus. 

5. Дяшкин-Титов В.В., Воробьева Н.С., Иванов А.Г.,  Николаев М.Е. (Волгоградский 

государственный аграрный университет, Россия). Математическая модель динамики 

манипулятора параллельно-последовательной структуры с трех степенным захватным 

устройством. 

6. Лапиков А.Л., Масюк В.М., Пащенко В.Н.  (Калужский филиал МГТУ им. Н.Э. Баумана, 

Россия). К вопросу взаимного движения секций многосекционных механизмов параллельной 

структуры при позиционировании схвата / The question of relative movement of multisectional 

parallel mechanisms’ sections at the moment of end effector positioning. 

7. Яцун С., Савин С., Яцун А. (ЮЗГУ, Курск, Россия). Алгоритм выбора походки для 

экзоскелета нижних конечностей в режиме движения по лестнице / Algorithm for choosing 

a walking pattern for a lower limb exoskeleton traversing stairs. 

8. Гончаров С.Ю., Поляков С.А., Лычагин В.В., Климов А.Ю., Куц М.С.  (МГТУ им. Н.Э. 

Баумана, Россия). Анализ нелинейной динамики колебаний в червячных передачах / Analysis 

of nonlinear oscillation dynamics in the worm gears. 

9. Суровцев С.В., Хозенюк Н.А.  (НИУ «Южно-Уральский ГУ, Челябинск, Россия). 

Постановка задачи нелинейной динамики для гидродинамического подшипника с упругим 

корпусом / Problem definition of nonlinear dynamics for the hydrodynamic bearing with the 

elastic case. 

10. Беличенко М.В., Холостова О.В. (НИУ «Московский авиационный институт, Россия). 

Исследование маятниковых движений волчка Лагранжа с вибрирующей точкой подвеса / 

Investigation of pendulum motions of the Lagrangian top with vibrating suspension point.  

11. Юрин А.Н., Спицына Д.Н. (МГТУ им. Н.Э. Баумана, Россия). Исследование факторов, 

влияющих на уровень боковых сил, действующих на ходовые колеса мостовых кранов / 

Investigation of factors affecting the level of lateral forces acting on the running wheel of the bridge 

cranes. 

12. Радаев Ю.Н., Ярымов О.А.  (МГТУ им. Н.Э. Баумана, Россия). Гармонические волны 

перемещений и микровращений в длинном цилиндрическом волноводе /  Harmonic waves of 

displacements and microrotations in a cylindrical waveguide 

13. Афанасьева Н. А., Дудник В.В., Гапонов В.Л. (Донской ГТУ, Россия). Циклическая 

динамика аэродинамических нагрузок на ветроколесе горизонтально-осевой 

ветроэнергетической установки в условиях рысканья и аэроакустические процессы / 

Investigation of noise of the small wind turbine in yaw conditions. 

14. Лукин А.В., Скубов Д.Ю., Абдуллаев Р.А.  (Санкт-Петербургский политехнический 

университет Петра Великого, Россия). Аналитические и численные методы в задаче 

детектирования массы и положения микрочастицы с помощью микросистемной 

технологии. 
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3rd Day (April 20, 2017) 

Morning session - Workshop on nonlinear machining dynamics  

 Chair: Prof. Philippe Lorong (France) & Prof. Alexander Gouskov (Russia) 

10.00 – 10.30 Prof. Yann London (Université Toulouse III - Paul Sabatier, France) 

Вибрационное сверление: особенности и динамические проблемы  

Vibration-assisted drilling: special aspects and dynamic issues 

10.30 – 11.00 Prof. Sergey Voronov (Bauman Moscow State Technical University, Moscow, 

Russia) 

Нелинейные задачи динамики процессов резания с вибрациями 

Nonlinear problems of dynamics of vibro-cutting processes 

11.00 – 11.30 
Prof. Philippe Lorong & Prof. Mikhail Guskov  (Ecole Nationale Superieure 

d’Arts et Metiers, France)  

О вибрации при обработке  резанием тонкостенных трубок – анализ  в 

частотной и временной области  

Around chatter in thin-walled tubes turning - Frequency and time domain 

analysis 

11.30 – 11.45 Coffee-break 

11.45 – 12.15 Prof. Lionel Arnaud  (National School of Ingeniors of Tarbes, France) 

Исследование и промышленное применение вибрации при обработке 

деталей резанием 

Research and industrial applications on machining chatter 

12.15 – 13. 00 Prof. Alexander Seyranian (Institute of Mechanics of Lomonosov Moscow State 

University, Moscow, Russia)  

Параметрические задачи динамической неустойчивости 

Parametric problems of dynamical instability 

13.00 – 13.15 Жуков Н.А., Киселев И.А. (МГТУ им. Н.Э. Баумана, Россия). Учет 

демпфирования процесса при моделировании динамики плоского 

фрезерования. Modeling of flat milling dynamics considering process damping. 

13.15 – 14.15 Lunch 

14.15 – 18-00 

 

 

Evening session - Session Chair: Dr. Alexander Shokhin (Russia) 

Выступления молодых ученых / Young scientists’ presentations  



1. Тукмаков Д.А. (Институт механики и машиностроения Казанского научного центра РАН, 

Россия). Численное моделирование акустической коагуляции частиц в двухфазном 

полидисперсном потоке / Numerical modeling of acoustic coagulation of particles in a two-phase 

polydisperse stream. 

2. Кваша Ю.С., Скобелев М.О., Хачатрян А.А., Швидкая А.А.  (Волгоградский ГТУ, 

Россия). О выборе формы направляющей для перемещения твердых тел  / On the choice of 

the form of guide for the displacement of solids. 

3. Груничев А.В., Лабахуа Л.Р., Меркурьев И.В. (НИУ «Московский энергетический 

институт»,  Россия). Экспериментальное исследование нелинейной динамики мобильного 

робота с роликонесущими колесами / Experimental study of nonlinear dynamics of the mobile 

robot with swedish wheels. 

4. Бородина М.Б. (Старооскольский технологический институт им.А.А.Угарова (филиал) 

НИУ «МИСиС», Россия). Гидромеханические муфты с дифференциальным передаточным 

механизмом и управляемым изменением коэффициента жёсткости / Hydromechanical 

couplings with differential gearing and controlled variation in the stiffness coefficient. 

5. Бондаренко М.Э., Поляков Р.Н. (Орловский ГУ им. И.С. Тургенева, Россия). Расчет 

критических частот ротора газотурбинного привода. 

6. Бабин А.Ю. (Орловский ГУ им. И.С. Тургенева, Россия). Численное моделирование 

траекторий роторов на активных упорных гибридных подшипниках / Numerical modeling 

of rotor trajectories on active thrust fixed-pad bearings. 

7. Крылова Е. Ю., Яковлева Т.В., Баженов В.Г.  (НИИмеханики Нижегородского ГУ им. 

Н.И. Лобачевского, Россия). Математическое моделирование контактного взаимодействия 

распределенных механических структур в стационарном температурном поле / 

Mathematical modeling of contact interaction of distributed mechanical structures in a stationary 

temperature field. 

8. Худаяров Б.А., Тураев Ф.Ж. (Ташкентский институт ирригации и мелиорации, 

Узбекистан). Моделирование динамических процессов трубопроводов с протекающей 

жидкостью. 

9. Худаяров Б.А., Кучаров О.Р., Шербоев Х.У. (Ташкентский институт ирригации и 

мелиорации, Узбекистан). Нелинейные  колебания вязкоупругих  трубопроводов / Nonlinear 

oscillations of viscoelastic pipelines 

10. Букина С.В., Ширяев К.Е. (Костромской государственный университет, Россия) Об 

аналитическом методе решения уравнения движения машинного агрегата.  

11. Москвитин Г.В., Балашова А.В., Пугачев М.С., Поляков А.Н.  (ИМАШ РАН, Россия). 

К вопросу оценки ресурса конструкций стабилизаторов волновых процессов при случайном 

нагружении / To the question of durability structures stabilizers wave processes with random 

loading. 

12. Фурс И.В. (НИУ «Московский авиационный институт», Россия). Исследование КПД 

волновых передач с телами качения. 

13. Яковлева Т.В., Крысько В.А.-мл., Крылова Е.Ю. (Саратовский ГТУ им. Ю.А. Гагарина, 

Россия). Математическое моделирование нелинейной динамики элементов приборов 

МЭМС с учетом стационарных температурных полей / Mathematical modeling of nonlinear 

dynamics of elements of MEMS devices with allowance for stationary temperature fields. 

14. Иванов А.Д., Лукин. А.В.  (CompMechLab, Санкт-Петербург, Россия ). Аналитическое 

и численное моделирование кориолисова расходомера / Analytical and numerical simulation of 

corioliss mass flowmeter. 
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4th Day (April 21, 2017) 

Morning session - Chair: Prof. Alexander Seyranian (Russia) 

10.00 – 10.45 Prof. Sergey Sorokin (Aalborg University, Denmark)  

Эффекты  периодичности в виброакустике   

Periodicity effects in vibro-acoustics 

10.45 – 11.15  Prof. Irina Demyanushko (Moscow Automobile and Road Construction State 

Technical University, Moscow, Russia) 

Применение численных методов нелинейной динамики к решению задач 

прогнозирования последствий удара автомобиля о дорожные 

препятствия 

Application of numerical methods of nonlinear dynamics for solving problems 

of prediction the consequences of the car crashing on road barriers 

11.15 – 12.00 
Prof. Grigory Panovko (IMASH RAN, Moscow, Russia) 

Управление резонансными режимами колебаний нелинейных 

электромеханических систем 

Control resonant mode oscillations of nonlinear electromechanical systems 

12.00 – 12.15 Coffee-break 

12.15 – 13.00 Prof. Valery Podalkov (National Research University "MPEI", Moscow, Russia) 

Нелинейные задачи динамики гироскопов 

Nonlinear problems of gyroscopes dynamics 

13.00 – 14.00 Выступления молодых ученых / Young scientists’ presentations 

1. Козубняк С.А., Нарайкин О.С., Сорокин Ф.Д.  (МГТУ им. Н.Э. Баумана). Метод 

возмущений для вычисления расщепления собственных частот колебаний 

цилиндрического резонатора волнового твердотельного гироскопа, вызванного малым 

отклонением формы от осевой симметрии 

2. Антонов Е.А. (НИУ «МЭИ», Россия). Динамика микромеханического гироскопа l-l 

типа в режиме свободных колебаний при наличии нелинейных деформаций в системе / 

Dynamics of the micromechanical gyroscope of the l-l type in the regime of free oscillations in 

the presence of nonlinear deformations in the system 

3. Ахмедова Е.Р. (НИУ «МЭИ», Россия). Описание динамики волнового 

твердотельного гироскопа и принципиальной электрической схемы для измерения 

переменной ёмкости уравнениями Лагранжа-Максвелла/ The description of the dynamics 

os wave solid-state gyroscope and of electrical circuit for variable capacitance measurement by 

the Lagrange-Maxwell equations 

14.00 Закрытие Школы. Награждение участников 

Closing session. Awards ceremony 

 

 


